Prof. Dr. Alfred Toth
Grundlegung einer operationalen Systemtheorie

0. Der vorliegende Aufsatz versucht eine konsistente Formalisierung der in
meinen bisherigen Arbeiten, v.a. in Toth (2012a, b) sowie in den 22 Teilen
einer "Typologie gerichteter Objekte" (Toth 2012c), gewonnenen theoreti-
schen Grundlagen zuhanden einer operationalen Systemtheorie. Aufgrund
von Bense (1975, S. 65 f.) unterscheiden wir zwischen ontischem und semio-
tischen Raum, und bei der Vermittlung beider Raume folgen wir Bense (1979,
S. 94 ff.) und eigenen Erweiterungen (Toth 2008, 2012d). Wir beginnen mit
der elementaren Systemdefinition

S* =[S, R[S, U], U]

mit R[S, U] = @ oder R[S, U] # @ (vgl. Toth 2012e sowie Toth 2011).
1. Einbettung

Operatorzeichen: €

1.1. Stufe 1

S1 = [3i oj]

S2 = [3u 3]]

S3 = [0y, 0j]

1.2. Stufe 2

S'v = [3i, 05]" = [[3i1, 01], [3i2, 0j2], [3i3, 0j3], . [Bin, Ojn]]
S2=[3u31]" = [[Bin 311l [3i 3i2], [3i3, 3i3], -« [Bins 3in]]
S'3 = [0;, 0]' = [[oi1, 0j1], [0i2, 0j2], [0i3, 0j3], - [Djn, Ojn]]
1.3. Stufe 3

Von hier an verzweigen sich die Moglichkeiten pro Stufen in "Typen" (vgl
Toth 2012f).



§"1a = {[[3iv, [3i1, 0x1]], [3iz [3j2, ok2]], [3i3, [353, Ok3]], - [3im, [3jm) Okm]]}
S" 1 = {[[3i1, [0j1, ox1]], [3i2, [0j2, Ox2]], [3i3, [053, Ok3]], - [3im) [Djm, Okm]]}

§"1c = {[[3iv, Biv 3]l [3iz, [3i2 3k2]l, [3i3, [353, 3k3]], - [3im, [Bjm) Bkm]]}, usw.

2. Lage

Operatorzeichen: A (Aex, Aad, Ain)
2.1. Intrasystemisch

2.1.1. Exessivitat

x € R[S, U]

2.1.2. Adessivitat
xNR[S,U]=0

2.1.3. Inessivitat

X €S

2.2. Extrasystemisch

x € U.

3. Sortigkeit

Operatorzeichen: o

3.1. Stufe 1

3i = 3j oder 3i #3

o; = pj oder p; # pj

3.2. Stufe 2

[3i1, 01] = [3i2, 0j2] oder [[3i1, 0j1] # [3i2, 0]

[3i1, 3j1] = [3i2, 3j2] oder [[3i1, 3j1] # [3i2, 3j2]



[0i1, 01] = [0i2, 0j2] oder [[3i1, 3j1] # [3iz, 3j2], usw.
4. Detachierbarkeit

Operatorzeichen: 6

3i1 U 0j1 # [3i1, 0j1] oder 3i1 U oj1 = [3i1, 0j1]

3i1 U 31 # [3i1, 3i1] oder 3i1 U 31 = [3i1, 3j1]

i1 U pj1 # [pi1, 0j1] oder pi1 U pj1 = [0i1, 0j1]

5. Objektabhangigkeit

Operatorzeichen: w

[3i1, 0j1] = [3i1 = vj1] oder [3i1, 0j1] # [3i1 = oj1]
[3i1, 3i1] = [311 = 3j1] oder [3i1, 311] # [3i1 = 3j1]
[0i1, j1] = [0i1 — pj1] oder [0i1, 0j1] # [0i1 —= 0j1]
6. Vermitteltheit

Operatorzeichen: v

[3i1, j1] = [3i1, 31, 0j1] oder [3i1, Ok1, 0j1]

[3i1, 3i1] = [3i1, 3ka, 3j1] oder [3i1, Ok, 3j1]

[0i1, 0j1] = [oi1, Ok1, 0j1] oder [i1, 3k1, Dj1]

7. Zuganglichkeit

Operatorzeichen: ¢

[3i1, 0j1] = [3i1 = 0j1] = <Bi1, Dj1>

[3i1, 3] = [3i1 = 3i1] = <31, 31>

[0i1, Dj1] = [0i1 = oj1] = <oiy, Dj1>



8. Stufigkeit

Operatorzeichen: g

[3i1, 0j1] < [Bi2, 0j2], [3i1, 0j1] = [3i2, 0j2], [3i1, 0j1] > [3i2, Oje]

[3i1, 3] < [3i2, 3j2], [3i1, 3i1] = [3i2 3j2], [3in, 3i1] > [3i2, 32

[0i1, 0j1] < [0i2, 0j2], [0i1, Dj1] = [0i2, 0j2], [Di1, Dj1] > [0i2, Dj2]

9. Reihigkeit

Operatorzeichen: p

<[3i1, o1, [3i1, 0j1]>, <[3i1, 01, [3i1, 3j1]>, <[3i1, 0j1], [Di1, Dj1]>
<[3i1, 3i1], [3i1, 311]>, <[3in, 3i1), [3i1, 01]>, <[3i1, 3j1), [vi1, Dj1]>
<[pi1, 0j1], [Di1, 0j1]>, <[pi1, Bj1], [3i1, 0j1]>, <[pi1, Oj1], [3i1, 3j1]>

Abschliefdend konnen wir also das um die 9 Operationen erweiterte System
durch

2*={S,R[S,U],U,¢1,0,8 w0, p}
definieren.
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